WA Scction 3. Les programmes pre-enregistrés (1)

Le principe
des entrées - sorties




WA Scction 3. Les programmes pre-enregistrés (1)

Allumez Thymio et sélectionnez le mode vert.

Activez ce mode en touchant le bouton rond au centre.

Placez a présent votre main devant les capteurs de
proximité a I'avant.

Qu’observez-vous ?
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Allumez Thymio et sélectionnez le mode bleu foncé.

Activez ce mode en touchant le bouton rond au centre.

Comme précédemment, placez votre main devant les
capteurs de proximité a I'avant.

Qu’observez-vous ?
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Dans les 2 modes (vert et bleu foncé), vous avez di observer que des LEDs rouges se sont allumées a chaque fois que votre

main passait devant I'un des capteurs de proximité.

Grdce a ces LEDs, nous savons que le robot percoit quelque chose (votre main) et qu’il traite cette information de différentes

manieres en fonction de son programme :

d’ ochons Acfion
<€——Données—> “ |—>

Mode bleu foncé Mode vert
Si Thymio percgoit la main devant I'un Si Thymio pergoit la main devant I'un
de ses capteurs de proximité a I'avant, de ses capteurs de proximité a I’avant,
alors il ne fait rien. alors il suit la main.

Donc, le robot peut réagir différemment aux mémes changements de son environnement !
Les actions du robot dépendent du programme enregistré dans son microcontroleur qui traite des

données passées par les capteurs et active les actionneurs.
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Les données passées par les capteurs vers le microcontroleur du robot sont les entrées.

Le programme enregistré dans le microcontroleur traite ces données, génere de nouvelles données, les
sorties, et les envoie au systeme pour, par exemple, activer des actionneurs.

Traitement par le
Entrée | robot Sortie
ou événement pergu par' en fonction du ou action du robot
le robot " programme

* |’événement pour un robot est ce qu’il détecte avec ses capteurs

Dans le sens général, les données qui seront traitées par un systeme électronique sont les entrees et Ies
données que le systéme génére aprées ce traitement sont les sorties. 2

Sans entrée il n’y a pas de sortie !



